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Buu - 3 pailuy - Aglin Ailuo - Gigill Jgaall

Cull aadll wadill cLilill cloyyill wagall
DYNAMIQUE DES Robotique Industrielle Projet de fin de cycle Fiabilité Traitrment de signal
STRUCTUR aily Jly Agligh lga 5D (Jpauls Jhi alg
08:00 - 09:30 )2é Jogall ae Apnilag Agiubi lgel Aprilag Aprilag
Apnilag Atelier - CN Atelier - CN Atelier Atelier - CN
Salle C32
DYNAMIQUE DES Téchnologie des machin Projet de fin de cycle Outils de Maintenance Traitrment de signal
STRUCTUR jalb oy gy Auligh Jlga Anllgy paulé Jhai alg
09:30 - 11:00 5)ad Jogoll aue dpnilag g Jlgel dpnilag /imagg Jlgel
Aaagg lgel Atelier Atelier - CN Atelier Atelier - CN
Salle C32 agdll 1 agall 1
agall 1
systemes asservis etr | Téchnologie des machin| Réparation et interven Moteur a Combustion
hgay ggjla jalb Oy prigd agjaj puj agjaj puj
11:00 - 12:30 dpnilag Amagg loci Asduhi Jlgel Apnilag
Atelier - CN Atelier Atelier Atelier
systemes asservis et r Moteur a Combustion
Hgdrg ggjla agjnj Juj
12:30 - 14:00 Amago Jlpcl Amago Jlgel
Atelier - CN Atelier
agdll 1 agdll 1
Entrepreneuriat et man
bodg ggila
14:00 - 15:30 dpnilag
Salle C40
15:30 - 17:00

17:00 - 18:30
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